Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.10.07.01

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.10.07.01
ZJAZDY DO GOSPODARSTW | NA DROGI BOCZNE

1.  WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegolowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastegpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem zjazdéw gospodarczych o nawierzchni zwirowej w ramach przebudowy drogi
powiatowej Nr 1946B Chojny — Szczepankowo — Osobne — Wierzbowo — Chomentowo — Sniadowo na odcinku
Osobne —Sniadowo od km 0+000,00 do km 5+627,50 o dtugosci 5,627.50 km

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej maja zastosowanie przy wykonywaniu robot zwiazanych z budowa
zjazdow w ramach robdt objetych zakresem jak w pkt. 1.1 1 obejmuja:

- zjazdy gospodarcze o nawierzchni zwirowej grub. 15cm

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zjazd - urzadzone miejsce dostepu do drogi, ktorego lokalizacja wynika z potrzeb obstugi przylegtego terenu 1 jest
uzgodniona z zarzadem drogi.

1.4.2.  Zjazd publiczny - urzadzone miejsce dostepu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktorym jest prowadzona dziatalno$¢
gospodarcza.

1.4.3.  Zjazd indywidualny (do gospodarstwa) - miejsce dostepu do drogi z obiektu, ktory jest uzytkowany indywidualnie.
Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczace robot

Whykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogolne dotyczace materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania zjazdow
Materiatami do wykonania zjazdoéw zgodnie z zasadami n/n Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej sa:

2.2.1. Materialy do wykonania nawierzchni ;wirowej

Materiatem do wykonania nawierzchni Zwirowej jest mieszanka zwirowa o optymalnym uziarnieniu.

Skfad ramowy uziarienia mieszanki podano w tablicy 2.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [7] i PN-B-11113 [9], a
ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [20] dla mieszanki o uziarmnieniu:

- 020 mm, WP powinien wynosi¢ 25+40,

- 0/50 mm, WP powinien wynosi¢ 55+60.
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Tablica 2. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary oczek
kwadratowych Przechodzi przez sito, %o wag.
sita [mm]
Warstwa gorna nawierzchni dwuwarstwowej Warstwa dolna nawierzchni
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
05 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do budowy zjazdow

W czasie wykonywania zjazdow nalezy stosowaé nastepujacy sprzet :

- koparki,

- rowniarki,

- spycharki,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne i inny drobny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dla transportu
Wymagania ogélne dla transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacii projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace warunki w jakich
wykonywane beda roboty zwiazane z budowa zjazdow.

5.2. Zakres wykonywanych robét
Zjazdy nalezy wykonaé na podstawie Dokumentacji Projektowej i Katalogu Powtarzalnych Elementow Drogowych - KPED [22] .

5.2.1.  Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed rozpoczgeiem robot nalezy wytyczy¢ potozenie podioza podlegajacego profilowaniu i zaggszezaniu. Sposoéb wytyczenia
powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszczenie podioza i uktadanych na nim warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podtoza w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunag bloto i grunt,
ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

150 ZRl DROMOBUD




Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.10.07.01

Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia 1 wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do
profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnig nalezy doggsci¢ 3+4 przejsciami walca Sredniego stalowego, gladkiego tub w inny
sposdb zaakeeptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu, to Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze
na glebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt i zaggsci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej
warto$ci wskaznika zaggszczenia.

Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ sprzgt wskazany w pkt. 3 w zaleznosci od szerokosci profilowanego podioza, trudnosci
odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania przez walowanie lub uzycie plyt wibracyjnych,
ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostgpnych dla walcow, zachowujac optymalng wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu.
Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawceg w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podioza nalezy kontrolowac poprzez oznaczanie wskaznika zageszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-12 [21].
Wskazniki zaggszezenia (I5) w przypadku robot objetych n/n SST wynosza:

Strefa korpusu
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na giebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 0,97

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktdrych trudne jest pomierzenie wskaznika zaggszezenia,
nalezy przyjmowac warto$¢ wskaznika odksztalcenia I, wg zatacznika B do normy PN-S-02205 [15], rdwnego stosunkowi modutow
odksztatcenia wtormego E,do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

5.2.2  Wykonanie nawierzchni ;wirowej

5.2.2.1. Wytwarzanie mieszanki ;wirowej

Whytwarzanie mieszanki zwirowej moze by¢ rozpoczete po akeeptacji sktadu mieszanki (recepty laboratoryjnej) przez Inspektora
Nadzoru.

Wytwarzanie mieszanki zwirowej o Scisle okre$lonym w recepcie laboratoryjnej uziamieniu i wilgotnoéci optymalnej nalezy
prowadzi¢ w mieszarce gwarantujacej otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Przygotowana mieszanka powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacii i
nadmiernemu wysychaniu.

5.2.2.2. Whudowanie i zageszczanie mieszanki ;wirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$é po zageszezeniu
byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu W
przypadku grubszej warstwy mieszanka zwirowa powinna by¢ rozktadana w dwoch warstwach o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki. Mieszanka po roziozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gladkiego.

Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi,
czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi.

Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi czgSciowo
nakladajacymi sie, w kierunku jej gomej krawedzi. Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia (Ig) nie
mniejszego niz 0,97 zageszczenia maksymalnego, okreslonego wg normalnej proby Proctora wg BN-77/8931-12 [21].

Wilgotno$¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;.

W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy osuszy¢é w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, w przypadku gdy jest nizsza o wigeej niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscia wody.
Wilgotnos¢ mozna bada¢ dowolna metoda.

Kazda warstwa nawierzchni zwirowej powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymogow j.w.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Zakres wymaganych badan i pomiaréw
6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot
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Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad okreslonych w  pkt. 2.2. n/n SST w celu akceptacji materiatow.

6.2.2. Badania i pomiary w trakcie wykonywania rebét i po ich zakoriczeniu

6.2.2.1. Sprawdzenie nawierzchni wirowej
Kontrola jako$ci wykonania nawierzchni zwirowej polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami podanymi w pkt. 5.2.4 n/n
SST.

6.2.2.8. Pomiary cech geometrycznych zjazdu
Pomiary cech geometrycznych zjazdu przeprowadzone w trakcie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu nie powinny wykazywac
wigkszych odchylen niz podano w tablicy 4.

Tablica4. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni zjazdu

Lp. Cechy geometryczne Dopuszczalne odchylenia
nawierzchni zjazdu Nawierzchnia ulepszona | Nawierzchnia nieulepszona
1. | Szerokos$¢, cm +5 +10i-5
2. | Rowno$¢ podtuzna, mm +9 +12
3. | Réwnos¢ poprzeczna, mm +9 +12
4. | Pochylenie poprzeczne, % +0.5 +0.5
5. | Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Wymagania ogolne dotyczace obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m” (metr kwadratowy) nawierzchni zjazdu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rebot
Zasady og6lne odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior robdt obejmuje:

a) odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) odbior ostateczny,

¢) odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m” wykonanego zjazdu nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych robot w oparciu o
wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla zjazdu o nawierzchni zZwirowej:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow,

- wyprofilowanie i zaggszczenie podioza gruntowego,

- wyprodukowanie mieszanki zwirowej zgodnej z zatwierdzona recepta laboratoryjna,
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- transport i wbudowanie mieszanki zwirowej na nawierzchnie,
- przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych wiasciwosci materiatow, mieszanek i warstw nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

2. PN-B-04493 Oznaczenie kapilamosci bieme;.

3. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

5 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
6. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych.

7. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

9. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
10. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
11. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2.  Inne dokumenty
12, KPED - Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych - Transprojekt, Warszawa, 1979-82
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