SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.02.03 Rozbidrka obiektow inzynierskich

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczne sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych
z rozbiorka obiektow inzynierskich.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt w ramach przebudowy i
rozbudowy obiektu mostowego o jednolitym numerze inwentarzowym JNI 01028673 w miejscowos$ci Konarzyce w
ciagu drogi powiatowej nr 1948B wraz z przebudowa i rozbudowa drogi powiatowej nr 1948B w km 1+570,78-
3+689,13 — droga ta stanowi dojazdy do obiektu mostowego o jednolitym numerze inwentarzowym JNI 01028673 w
miejscowosci Konarzyce i obejmuja:
i obejmuja:
- rozbidrke elementow drewnianych;
- rozbidrke betonowych podpor;
- rozbidrke dzwigarow stalowych;
- odwoz materiatéw z rozbiorki poza obreb placu budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi , odpowiednimi polskimi normami i
ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne warunki dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo ruchu drogowego i 0sob trzecich w
obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
zakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny sprzg¢t, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang Przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka obiektow inzynierskich nalezy stosowac :

- narzedzia reczne,
- lekkie mtoty pneumatyczne,
- sprezarka powietrza;
- fadowarki, koparki,
- samochody cigzarowe.

4. TRANSPORT
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Materiaty z rozbiorki nalezy przewozié¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane w dokumentacji
projektowej lub przez Inspektora Nadzoru. Wybdr $rodka transportowego zalezy od warunkow lokalnych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na 0§, wymiarow tadunku i innych parametréw
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty  rozbiorkowe  elementéw  mostu obejmuja rozebranie balustrad drewnianych, pomostu
drewnianego, dzwigarow stalowych i oraz rozebranie elementéw betonowych przyczotkow.

Wszystkie elementy drewniane mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen.

Uzyskany materiatl nalezy przewiez¢ na miejsce okreslone w dokumentacji  projektowej lub  wskazane
przez Inzyniera (Inspektora Nadzoru).

Ewentualne dolty (wykopy) powstale po rozbiorce znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa bgda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Roboty nalezy wykonywa¢ przy zamknigtym ruchu na obiekcie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robdt rozbiorkowych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiodrka elementdw mostu jest:
- dla elementéw drewnianych i betoniowych - 1 m3
- dla elementéw stalowych -1 Mg
- dla odwozu materiatéw drewnianych i betonowych - 1 m3
- dla odwozu materiatow stalowych - 1 Mg.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera (Inspektora Nadzoru). Obmiar
wymaga akceptacji Inzyniera (Inspektora Nadzoru).

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentacji  projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera (Inspektora Nadzoru). Dodatkowe roboty wykonane bez
pisemnego upowaznienia Inzyniera (Inspektora Nadzoru) nie moga stanowic podstawy do roszczen o dodatkowa
zaptlate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwiazanych z rozbidrka elementéw mostu dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu robot
do odbioru przez Wykonawce. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na whasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

Odbidr robot na zasadach odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za jedna jednostkg¢ obmiarowa wg pkt 7 przyjmowac zgodnie z obmiarem , po odbiorze robot.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:
- przygotowanie robot i ich oznakowanie
- wykonanie niezbgdnych pomostow zabezpieczajacych,
- zakup 1 dostarczenie niezbg¢dnego sprzetu i narzedzi do wykonania zadania,
- wykonanie rozbiorek elementéw drewnianych, stalowych i betonowych,
- zmagazynowanie materialdw z rozbiorki na placu budowy lub odwiezienie na wskazane miejsce przez Inzyniera;
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystgpuja.
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