SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przygotowawczych - odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych w ramach przebudowy i
rozbudowy obiektu mostowego o jednolitym numerze inwentarzowym JNI 01028673 w miejscowosci
Konarzyce w ciagu drogi powiatowej nr 1948B wraz z przebudowa i rozbudowa drogi powiatowej nr 1948B w
km 1+570,78-3+689,13 — droga ta stanowi dojazdy do obiektu mostowego o jednolitym numerze
inwentarzowym JNI 01028673 w miejscowosci Konarzyce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.1.0dtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i1 punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przez zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

d) geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostate okre$lenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera. W trakcie rob6t Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
bezpieczenstwo ruchu drogowego i 0sob trzecich w obrgbie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania,
urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczjacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktéw gtownych trasy nalezy stosowac stupki betonowe, rury metalowe o dhugosci ok. 0,5
m. Pale drewniane mieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny
mie¢ $rednicg 0,15 - 0,20 m i dtugos¢ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki
drewniane o dtugosci ok. 0,30 m i érednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych
powinny mie¢ dtugosé ok. 0.5 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Do otworzenia /wyznaczenia/ trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow glownych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymagane;j
doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogélne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGiK[4-10] i
obowiazujacym Prawem Budowlanym. Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie
punkty gltdwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe /repery robocze/ i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia
trasy, wykaz punktow wysoko$ciowych oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania tych
punktéw w terenie. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych
robot z dokumentacja projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca powinien

sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okre§lonych
w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, ktore bazuja
na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez
Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw.Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych ositrasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze dowiazane do punktdow pomocniczych,
polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami glownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 m. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot
zwiagzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako repery robocze mozna wykorzystywac punkty stale na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie.Rzg¢dne reperow roboczych nalezy okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac
niwelacje podwdjnag w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3.Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego. OS$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich nie
rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktéw osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych. Usunigcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 km trasy
drogowej.

8.0DBIOR ROBOT

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow i1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.
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9.PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjne;j.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- Uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonywanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej robot.
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