D-03.02.01a Regulacja pionowa studzienek urzgdzer podziemnych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniagopisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacjchrecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z regulagjpionowg zaworéw wodogigowych w ramacliPrzebudowy drogi powiatowej Nr

1962B Wizna — Srebrowo — Mrowki — Nietawice — Kokaki — Guty — Kownaty na odcinku Kokoszki —

Guty od km 0+000,00 do km 2+926,00.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Spieajfi Technicznej dotyezbudowy elementéw kanalizacji deszczowej i
obejmug:

- wykonanie pionowej regulacji zaworéw wodgiwych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegétowej Speaffi Technicznej dotyezej regulacji pionowej studzienek grzen
podziemnych obejmaj wykonanie pionowej regulacji istniglych naziemnych elementéw goizer infrastruktury
technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgéenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jkich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @join

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne dotycrce materiatow
Wymagania ogélne dotygze materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagiane”.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiatami do wykonania robét @hjch zakresem niniejszej SSF s

- beton wg PN-B-06250 [1],

- cegta kanalizacyjna wg PN-B-12037 [2],

- zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501 [3].

Do wykonania robdt obfych zakresem niniejszej SST ima zastosowa inne materialy, po wc#eiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycrce spratu
Wymagania ogélne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprat do wykonania robét
Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementéw gdzen infrastruktury technicznej nalgwykonywa recznie
przy zastosowaniu udzeh pomocniczych np. mtotéw pneumatycznych i innyetkeaptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania ogéine dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagdine”.
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4.2 Transport materiatéw
Nie okrdla sk szczegoinych wymadalla transportu materialéw niezimych do wykonania robét oklenych w niniejszej SST.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.RIII0 ,Wymagania ogéine”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementawz adzen infrastruktury technicznej

Regulag} naziemnych elementéw wydze infrastruktury technicznej nalewykona przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej
wyg PN-B-12037 [2], betonu wg PN-B-06250 [1] lubyicimzaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru edéterpo odstortiu
regulowanych elementéw i ich demantadostosowdf wysokdé posadowienia /z dokladity +2 mm/ do wymaganego
poziomu, zgodnego z Dokumenigejojektovy lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych eleéwemtalery doprowadzi do stanu pierwotnego (wyprofilodva zagscic
zgodnie z wymaganiami Dokumentaciji Projektowe]rsipektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Ogdlne zasady kontroli jaf@ rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjéin
6.2. Kontrola jakosci rob6t

6.2.1. Sprawdzeniezytych materiatéw
Sprawdzenie materialow ngatje poprzez pordwnanie ich cech z wymaganiamilokgeni w Dokumentaciji Projektowe).

6.2.2. Sprawdzenie zgodfw z Dokumentaaj Projektowy
Sprawdzenie zgodéwm z Dokumentagj Projektovy polega na pordwnaniu wykonywanych i wykonanychtratibokumentagj
Projektova oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgddnoa podstawie oglizin i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@R0AVymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg wykonywanych rob6t zgodnie z DokumergaBjojektovg i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwgdez infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOGVymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty ohjte niniejsz SST obejmuaj

- odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00ré¢gania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyece podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platdoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 szt. (sztgl regulowanego naziemnego elementydaeh infrastruktury technicznej nalgprzyjmowa zgodnie z
obmiarem i ocepjakasci wykonanych robét na podstawie wynikdw pomiar®adia.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- odslongcie i demontaregulowanego elementu,

- pionovy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

50 ZRlI DROMOBUD



D-03.02.01a Regulacja pionowa studzienek urzgdzer podziemnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny kar@jjpa.
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
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