SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04 Rozbiorka elementéw drog

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdét zwiazanych 2z rozbidrka elementdw przepustu.

1.2. Zakres stosowania
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana Jjako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdét wymienionych w p.
1. 1.
1.3. Zakres robdét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia
robdét w ramach przebudowy drogi powiatowej nr 1900B na odcinku Serwatki-
Kupnina w km 0+000-3+260 1 obejmuja rozbidrke przepustodw.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z
obowiazujacymi , odpowiednimi polskimi normami i ST DM-00.00.00 "Wymagania
ogblne".
1.5. Ogélne warunki dotyczace robdét
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za Jako$¢ ich wykonania

oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robdt Jjest odpowiedzialny za
bezpieczenstwo ruchu drogowego i o0sbéb trzecich w obrebie placu budowy oraz
utrzymanie oznakowania urzadzen ostrzegawczych 1 zabezpieczajacych na

przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Jakikolwiek inny sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia

nie gwarantujace zachowania wymagan Jjakosciowych zostana Przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt.
Do wykonania robdét zwiazanych z rozbidrka elementdéw mostu nalezy
stosowac
- narzedzia reczne,
- mioty pneumatyczne,
- sprezarka powietrza;
- Yadowarki, koparki,
samochody ciezarowe,
spalinowe pity do drewna.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
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5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbidrkowe elementow przepustu obejmuja rozbidrke
czes$cl przelotowej przepustu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci
wykonanych robdét rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robdét zwiazanych z rozbidrka elementdw
przepustu jest:
- dla konstrukcji z rur -1 mb.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnos$ci Inspektora Nadzoru.
Obmiar wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek robdét nie wykazanych
w dokumentaciji projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowaznienia Inspektora Nadzoru nie moga stanowié¢ podstawy do roszczen o
dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdét zwiazanych z rozbidrka elementdw mostu dokonuje
Inspektor Nadzoru, po zgioszeniu robdét do odbioru przez Wykonawce. 0Odbidr
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek Dbez hamowania postepu robdt.

Odbidér robdét w zakresie potracen za wady bedzie dokonywany zgodnie

z Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiordéw robdét drogowych i mostowych wraz z
pdzniejszymi zmianami wydana przez GDDP w Warszawie. Odbidr robdét na zasadach
odbioru ostatecznego.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatno$¢ za Jedna jednostke obmiarowa wg pkt 7 przyjmowad

zgodnie z obmiarem , po odbiorze robdt.
Cena jednostkowa wykonania robdét obejmuje:

- przygotowanie robdét i ich oznakowanie
- wykonanie niezbednych pomostdéw zabezpieczajacych,
- zakup 1 dostarczenie niezbednego sprzetu 1 narzedzi do wykonania
zadania,
- rozbidérke konstrukcji obiektu;
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt.

PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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